HacTtaseH npegmeT

CTPYKTYPHA QUHAMUKA HA TPAHCIIOPTHUTE CUCTEMU

2. | Wwndppa 1M6CUTMJ104
3. | Ctyamucka nporpama ™
4. | Cemecrap nerex (XIll)
(1300pHOCT)
5. | Llenn Ha HacTaBHUOT Llen Ha HacTaBHMOT NpegMeT e CTY[EHTOT ga ce 3aro3Hae co
npegmeT B/IMjaHNETO Ha AMHaMUYKUTE ONToBapyBarka U ga rm oco3Hae
acrnekTuTe Ha guHammkaTa Ha KOHCTPYKUMUTe Ha
TPaHCMIOPTHNTE CUCTEMMN.
6. | OcnocobeH 3a CTygeHToT Ke buge ocrnocobeH ga peLuaBa pa3Hu npobraemm og
(koMmneTeHuun) obniacta Ha CTPYKTypHata gnHaMmuka.
7. | Ycnos 3a 3anuwyBame || TpaHcrnopTHu cuctemu - noTnuc
Ha NnpeamMeToT Hoce4ykn KOHCTPpyKUymy — noTnmc
8. || OcHoBHa nuTepaTtypa 1. B. CtojmaHoBcku: IHTepHa Ckpunta
(no 3 Hacnosw) 2. R. Clough, J. Penzien: Dynamic of Structures, Mc Graw-
Hill, 1993
3. M. Hatch: Vibration Simulation Using Matlab and ANSYS,
Chapmané&Hall/CRC, 2001
9. | bpoj Ha KpeanTK: 6
10, BKkyneH pacnonoxue oH4 Ha Bpeme 6 ECTS x 30 caatu = 180 caatu
11.| Pacnpegen6a Ha pacnonoXXmBoTO BpeMe 30+ 86 + 60 +4 = 180 caatun
1.1, 17- lNpepgaBan-a — TeopeTcka HacTaBa (15 Hegernn 1 2caatn) 30 caatn
11.2. | TA, CP - | poeKkTHn akTuBHOCTH, CeMuHapCcku paboTtu, 86 caatun
11.3. | CY - CamocCTOjHO y4yer-e 60 caatu
11.4. | TT13 - lNpoBepka Ha 3HaeH-e CO TeCcToBU 4 caatun
12| OueHyBame 50+ 50 = 100 6oga
12.1. | 1 rect go 50 6oga 50 6oga
12.2. | IA,CP 50 6oga
OueHKu:
oA 50 go 60 6oga 6 (wecrT)
og 610 70 6oga | 7 (cegym)
og 71 go 80 6oga 8 (ocym)
og 81 go 90 6oga | 9 (geser)
Hag 90 6opa | 10 (gecer)
13)| Ycnos 3a notnuc n goopmaneH nennt Peannsupann aktmsHocTn 11.2




AKTBHOCTU 3A HACTABHWNOT MNMPEAMET CTPYKTYPHA AUHAMUKA KAJ TPAHCINOPTHUTE CUCTEMU

MNpepaBara

Caatun

Tema

Bosepg Bo cTpyKTypHaTa AvHammka. OCHOBHU AUMAHUYKN PABEHKM.

CucTtem co efieH cTeneH Ha cnoboja..

Cno6ofHu, NPUHYAHU M MMAYCHU ocumnaumn. CnekTpu Ha 04rosop

Hymepuyka nHTerpaumja Ha audpepeHumjanHnuTe paBeHKU co eeH cTeneH Ha cnoboaa.

CucTem co noBeke cTeneHn Ha cnoboga. MoganHa aHanmsa.

JnHaMuKa Ha TEHKOSUAHW rpeHn Hocaum co 7 cTeneHn Ha cnoboga.

Ctoxactniykm — RANDOM Bubpaumm

EKCI'IepVIMeHTaJ'IHVI MeToan 3a gMHaMn4Ka aHasin3a Ha KOHCTpyKUUNTe.

TecT 3a NnpoBepKa Ha 3Haerara

TpaHcdep yHKumja. Jlannacosa TpaHcdopmMaumja. [NMonoBu 1 HyNu.

AHannsa Ha ppeKBEHTEH O4rOBOP.

[MpocTop Ha cocTojoun. PpeKBEHTEH 0AroBop. BpemMeHCcKN AOMEH.

MopanHa aHanusa.

MeTo,q Ha KOHeYHU eJieMeHT BO AMHaMMKaTa Ha KOHCTPYKUWUW.

NININININININDININININDININININ

Cumynaumja Ha Bnbpaumm co nomows Ha MATLAB n ANSYS. Hymepuyku npumep.

TecT 3a npoBepKa Ha 3Haerara

30
MpoeKTHa aKMBHOCT, CEMUHAPCKU paboTu
Tema AKTUBHOCT
1 | EKcnepumeHTasiHM MeToau 3a AUHaMMYKa aHanmn3a Ha KOHCTPYKUunTe CemunHapcka paboTa
2 | MKE BO AnMHammkKaTa Ha KOHCTpyKuuu. MoganHa aHanmaa. [NpoekTHa 3agadva
3 | Cumynaumja Ha Bnbpauum co nomow Ha MATLAB n ANSYS [MpoekTHa 3afadva
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