
1. Nastaven predmet PROEKTIRAWE NA MEHATRONI^KI SISTEMI 

2. [ifra 4M31MHT07 

3. Studiska programa MHT 

4. Semestar (izbornost) LETEN ( zadol`itelen ) 
5. Celi na predmet  Zapoznavawe so dizajniraweto na mehatroni~ki 

sistemi. Zapoznavawe so klu~nite elementi i tehniki 
pri dizajnirawe na  sistemi vo mehatronikata. 

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Proektirawe na mehatroni~ki sistemi 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

1. Modelirawe na mehani~ki sistemi i simulacii – polo`en 
2. Mehanizmi - polo`en 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1.  Devdas Shetty,Ph.D,Richard A. Kolk, Univerziy of 
Hartfort,Connecticut, Mechatronics system design 
2.  Kenneth J. Waldron, Gary L. Kinzel - Kinematics, Dynamics  
     and Design of machinery, John Wiley and Sons, 1999 
3.  Robert L. Norton - Design of machinery, McGraw-Hill 2001 

9. Broj na krediti: 5 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 5 ECTS h 30 saati =150 saati 

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme   =26+30+58+4+32= 150 saati 

11.1. PTN - Teoretska nastava  26 

11.2. AV - Auditorni ve`bi, konsultacii, video proekcii, stru~ni 
~asopisi, internet. 

30 

11.2. SU - Samostojno u~ewe, podgotovka na materijal od 280 
stranici za testovi,  

58 

11.4. TPZ - Proverka na znaewe so 2 testa. Sekoj student samostojno 
go re{ava testot do 10 pra{awa i 2 zada~i 

4 

11.

11.5. SZ - Samostojno re{avawe na 1 doma{na zada~a, 
  

32 

Ocenuvawe 10 + 80 +10  =  100 boda

12.1. Posetenost na predavawa do 10 boda 10 boda

12.2. 2 testa do 80 boda vkupno 80 boda

12.3. 1 samostojna doma{na zada~a do 10 boda  10 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est) 

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum) 

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12.

 
Studentot mora da osvoi najmalku po 
30% od predvidenite bodovi na sekoj 
od testovite. 

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit realizirani aktivnosti  11.5. 



 
Predavawa - teoretska nastava  Auditorni ve`bi  

nedela saati tema saati tema 

I. 2 
Voved vo Mehatronikata i klu~ni elementi vo proektirawe na 
Mehatroni~kite sistemi 

2 Voved vo sinteza i proektirawe. 

II. 2 
Pra{awa povrzani so integriraniot dizajn vo Mehatronikata. 

2 
Grafi~ka sinteza na lostovi mehanizmi. Generator na funkcija, polo`ba, 
dvi`ewe. 

III. 2 
Informati~ki  sistemi kako kombinacija od ~etiri disciplini zastapeni 
vo mehatroni~kite aplicacii (modelira~e,simulacii,avtomatska 
kontrola i optimizacija ). 

2 
Analiti~ka sinteza na lostovi mehanizmi. Generator na funkcija, polo`ba, 
dvi`ewe. 

IV. 2 
Mehani~ki sistemi kako vtor sostaven del vo proektiraweto na 
mehatroni~kite sistemi – vidovi na mehani~ki sistemi so kratok opis na 
istite. 

2 
Sinteza na lostov mehanizam kako generator na funkcija. Definirawe na 
problemot. Opredeluvawe na karakteristi~ni to~ki. Pravilo na ^ebi{ev. 

V. 2 
Elektri~ni sistemi kako integralen del od mehatroni~kite aplikacii. 
Analiza na strujni kola od tipot DC i AC i na nivnite komponenti. 2 

Sinteza na lostov mehanizam kako generator na traektorija. Definirawe na 
problemot. Opredeluvawe na karakteristi~ni to~ki. Interpolacija na kriva. 

VI. 2 
Komjuterski sistemi so akcent na vizuelno programskiot jazik  SimuLink 
zasnovan na blok dijagrami i negova primena vo proektirawe na 
mehatroni~kite sistemi. 

2 Re{avawe na primeri vo MATLAB/Simulink, SimMechanics i m-file. 

VII. 2 Prv test za proverka na znaeweto 2 Re{avawe na primeri vo MATLAB/Simulink, SimMechanics i m-file. 

VIII. 2 
Komjuterski sistemi so akcent na vizuelno programskiot jazik  SimuLink 
zasnovan na blok dijagrami i negova primena vo proektirawe na 
mehatroni~kite sistemi. 

2 Sinteza na bregovi mehanizmi. 

IX. 
2 

Senzori i aktuatori-opis na istite ,performansi,presmetka  i nivna 
primena vo proektirawe na mehatroni~kite sistemi. 

2 Re{avawe na primeri vo MATLAB/Simulink, SimMechanics i m-file. 

X. 2 
Senzori i aktuatori-opis na istite ,performansi,presmetka  i nivna 
primena vo proektirawe na mehatroni~kite sistemi. 

2 Sinteza na manipulacioni roboti 

XI. 2 Realno-vremenski inerfejs.Analogni,diskretni i frekfentni signali. 2 Re{avawe na primeri vo MATLAB/Simulink, SimMechanics i m-file. 
XII. 2 Izrabotka na mehatroni~ki sistemi 2 Optimizaciona sinteza. 
XIII. 2 Mehatroni~ki priod pri dizajnirawe na proces. 2 Algoritmi za optimizaciona sinteza. 
XIV. 2 Napredni metodi na dizajnirawe vo Mehatronikata. 2 Re{avawe na primeri vo MATLAB/Simulink, SimMechanics i m-file. 
XV. 2 Vtor test za proverka na znaeweto 2 Re{avawe na primeri vo MATLAB/Simulink, SimMechanics i m-file. 
XVI.     
XVII. popraven test   
XVIII.    
XIX.    
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Zada~a 1 Proektirawe na mehatroni~ki mehani~ki sistem 

 
 
 
 
 
 
 
 

 


