
1. Nastaven predmet MODELIRAWE NA MEHANI^KI SISTEMI I 
SIMULACII 

2. [ifra 4M32MHT01 

3. Studiska programa MHT 

4. Semestar (izbornost) LETEN (H) 
5. Celi na predmet  Izu~uvawe na razni vidovi mehani~ki sistemi. Analiza na 

sistemite. Fizi~ko i softversko modelirawe na istite, kako i 
nivna simulacija. 

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Numeri~ka i softverska analiza na najrazli~ni vidovi 
mehani~ki sistemi i nivno modelirawe i simulacija. 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

1. In`enersko programirawe - polo`en 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. Mathworks, SIMULINK-Dynamic system simulation for Matlab, 1999 
2. Mathworks,Matlab/Simulink – User manual, 2005 
3. H. B. Wilson, L. H. Turcotte, D. Halpern, Advanced mathematics and 
mechanics applications using MATLAB, 2003 

9. Broj na krediti: 5 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 5 ECTS h 30 saati = 150 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  26 +0 +30 + 45 + 4 + 45  = 150 saati 

11.1. PTN - Teoretska nastava (13 nedeli po 2 saati) 26 saati

11.2. LV - Grafi~ki ve`bi 0 saati

11.3. AV - Auditorni ve`bi, konsultacii, video proekcii, stru~ni 
~asopisi, internet. 

30 saati

11.4. SU - Samostojno u~ewe, podgotovka na materijal od 350 
stranici za testovi  

45 saati

11.5. TPZ - Proverka na znaewe so 2 testa (2 x 2 saati) 4 saati

11.

11.6. SZ - Samostojno re{avawe na 3 zada~i ( 3 x 15 saati) 45 saati

Ocenuvawe 10 + 80 + 10 =  100 boda

12.1. Posetenost na predavawa 10 boda

12.2. 2 testa (40+40 boda) 80 boda

12.3. 3 samostojni zada~i ( 3 x 3,33 = 10 boda) 10 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est)

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum)

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12.

 

Studentot mora da osvoi najmalku po 
30% od predvidenite bodovi na sekoj 
od testovite 

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit realizirani aktivnosti  11.6. 

 



Predavawa - teoretska nastava  Laboratoriski ve`bi (Grafi~ki ve`bi) Auditorni ve`bi  
nedela saati tema saati tema saati tema 

I. 2 Voved vo modelirawe na fizi~ki sistemi. 
Modelirawe na mehani~ki sistemi, modeli na 
mehani~ki sistemi i modeli na kruto telo. 

  2 Modelirawe na kruti tela i mehani~ki 
sistemi. 

II. 2 Osnovni ravenki vo dinamika na kruto telo, 
dinami~ki modeli. 

  2 Re{avawe na zada~i od dinamika na kruto 
telo 

III. 2 Modelirawe na elasti~ni sistemi, Lagran`ovi 
ravenki na dvi`ewe za elektromehani~ki 
sistemi. 

  2 Re{avawe na zada~i so primena na 
Lagran`ovi ravenki na dvi`ewe.. 

IV. 2 Statika i dinamika na mehatroni~ki sistemi. 
Ravenki na dvi`ewe na deformabilni tela. 

  2 Re{avawe na diferencijalni ravenki na 
dvi`ewe. 

V. 2 Voved vo Matlab/Simulink i SimMechanics kako 
osnova za modelirawe na sistemi. 

  2 Modelirawe vo Simulink i SimMechanics. 

VI. 2 Matlab/Simulink modelirawe  i kreirawe na 
modeli na sistemi. 

  2 Modelirawe vo Simulink i SimMechanics. 

VII. 2 Modelirawe na kruti tela i le`i{ta. 
Modelirawe na kinemati~ki parovi. 

  2 Re{avawe na zada~i od modelirawe na 
kruti tela i le`i{ta i opredeluvawe na 
reakcii vo kinematski parovi. 

VIII. 2 Modelirawe na ograni~uvawa (vrski) i pogoni.   2 Re{avawe na zada~i od modelirawe na 
pogoni. 

IX. 2 Prv test na materijalot od nastavata od I do 
VIII nedela 

  2 Re{avawe na zada~ite od prviot test. 

X. 2 Modelirawe na aktuatori i optovaruvawa.    2 Re{avawe na zada~i od modelirawe na 
aktuatori i optovaruvawa. 

XI. 2 Modelirawe na senzori i vizuelizacija i 
animacija na sistemi. 

  2 Re{avawe zada~i od modelirawe na 
senzori i animacija na sistemi. 

XII. 2 Analiza na dvi`eweto i dinamika na mehani~ki 
sistemi. 

  2 Re{avawe zada~i od dinamika na 
mehani~ki sistemi. 

XIII. 2 Kinematika, inverzna dinamika i iznao|ewe na 
silite od poznato dvi`ewe. 

  2 Re{avawe zada~i od kinematika i 
inverzna dinamika. 

XIV. 2 Konstultacii okolu dosega{niot materijal i 
podgotovka za posledniot test. 

  2 Konstultacii okolu dosega{niot 
materijal i podgotovka za posledniot 
test. 

XV. 2 Vtor test na materijalot od nastavata od IX do 
XIV nedela 

  2 Re{avawe na zada~ite od vtoriot test. 

XVI.       

XVII.      

XVIII.      
XIX.      

XX.      

 26    30  

 
Zada~a 1 Modelirawe i simulacija na stati~ki problem. 
Zada~a 2 Modelirawe i simulacija na karakteristi~no dvi`ewe. 
Zada~a 4 Modelirawe i simulacija na oscilatoren sistem. 

 


