
1. Nastaven predmet AVTOMATIZACIJA NA SISTEMITE KAJ MV 

2. [ifra 4M31MV08 

3. Studiska programa MV  

4. Semestar (izbornost) Leten (zadol`itelen) 

5. Celi na predmet  Zapoznavawe so potrebite, izvedenite re{enija i 
mo`nostite za avtomatizacija na sistemite kaj motornite 
vozila. 

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Analiza, razbirawe i proektirawe na avtomatizirani 
sistemi kaj motornite vozila. 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

Konstrukcija na motornite vozila-polo`en 
Presmetka na motornite vozila-polo`en 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. Dr Nenad Jani}ijevi}: Automatsko upravqawe u 
motornim vozilima, Ma{inski fakultet Beograd  
2. Milan ]osevski: Skripta 

9. Broj na krediti: 5 

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 5 ECTS h 30 saati = 150 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  30 + 30 + 74 + 6 +10 = 150 saati 

11.1. PTN - Teoretska nastava (15 nedeli po 2 saati) 30 saati

11.2. AV - Auditorni ve`bi  0 saati

11.3. LV - Laboratoriski ve`bi (15 nedeli po 2 saati) 30 saati

11.4. SU - Samostojno u~ewe, podgotovka na materijal od 370 
stranici za testovi, (370/5=74 saati min.).  

74 saati

11.5. TPZ - Proverka na znaewe so 2 testa  6 saati

11.

11.6 SZ - Samostojna zada~a   10 saati
Ocenuvawe 10 + 80 + 10 =  100 boda

12.1. Posetenost i aktivnost na ~asovi do 10 boda  10 boda

12.2. 2 testa do 40 boda  80 boda

12.3. Samostojna zada~a  10 boda  10 boda
Ocenki: 

od 50 do 60 boda 6 ({est)

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum)

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12.

 

Studentot mora da osvoi najmalku po 30% 
od predvidenite bodovi na sekoj od 
testovite. 

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit realizirana aktivnost. 11.1.,11.3. i 

11.6 



Predavawa – teoretska nastava Auditorni ve`bi Laboratoriski ve`bi nede
la Sa

ati 
Tema saati Tema saati Tema 

I. 2 Op{to za avtomatikata i avtomatikata vo oblasta 
na motornite vozila 

0  2 Razrabotka na op{ti primeri so razli~No 
nivo na avtomaatizacija 

II. 2 Sistemot voza~-vozilo-okolina 0  2 Razrabotka na primer od sistemot voza~-
vozilo-okolina 

III. 2 Avtomatsko upravuvawe na motorite vo vozilata. 0  2 Razrabotka na osnoven primer na 
centrifugalen regulator 

IV. 2 Sistemi za prenos na silinata (prenosnici). 0  2 Razrabotka na primer na avtomatizirana 
spojka 

V. 2 Sistemi za prenos na silinata (prenosnici). 0  2 Razrabotka na funkcionalni svojstva na 
hidrodinami~ki prenosnik 

VI. 2 Sistemi za prenos na silinata (prenosnici). 0  2 Razrabotka na primer na avtomatiziran 
menuva~ 

VII.  2 Sistemi za prenos na silinata (prenosnici). 0  2 Razrabotka na primer na avtomatiziran 
menuva~ 

VIII. 2 Sistem za upravuvawe 3 Prv test: proverka na znaeweto od pominatite 
poglavija 

2 Razrabotka na gradba i funkcionalni 
svojstva na hidrauli~en servo upravuva~ 

IX. 2 Sistem za elasti~no potpirawe 0  2 Razrabotka na primer od sistem za 
potpirawe so samonagoduvawe 

X. 2 Sistem za elasti~no potpirawe 0  2 Razrabotka na primer na sistem za 
potpirawe so aktivni avtomatizirani 
funkcii 

XI. 2 Sistem za ko~ewe 0  2 Detalna razrabotka na krivata na 
idealnata raspredelba na silite na 
ko~ewe. 

XII. 2 Sistem za ko~ewe 0  2 Gradba i funkcionalni svojstva na ured za 
avtomatska regulacija na silata na ko~ewe. 

XIII. 2 Sistem za ko~ewe 0  2 Gradba i funkcionalni svojstva na sistem 
protiv blokirawe na trkalata. 

XIV. 2 Sistemi za kontrola na upravlivosta i 
stabilnosta na vozilata 

0  2 Gradba i funkcionalni svojstva na sistem 
za kontrola na stabilnosta. 

XV. 2 Specijalni sistemi kaj motornite vozila 0  2 Primeri na napredni avtomatizirani 
sistemi 

XVI.       
XVII.       
XVIII.   3 Vtor  test:  proverka na znaeweto od 

preostanatite poglavija 
   

XIX.       
XX.       

 30  6  30  

 
Samostojn
a zada~a  

Izrabotka na elaborat so kus opis na eden avtomatiziran sistem  
�������� �����, prezentacija pred site 
studenti 
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