
 
1. Nastaven predmet SISTEMI ZA AVTOMATSKO UPRAVUVAWE 

2. [ifra 4M32AFI01 

3. Studiska programa AFI 

4. Semestar (izbornost) leten (X) 

5. Celi na predmet  Izu~uvawe na teorijata i primenata na kontinualnite 
linearni i nelinearni sistemi za avtomatsko upravuvawe 

6. Osposoben za  
(kompetencii)  

Analiza i proektirawe na linearni i nelinearni sistemi 
za avtomatsko upravuvawe 

7. Uslov za zapi{uvawe 
na predmetot 

1. Matematika 2 - polo`en 
2. Avtomatsko upravuvawe -  potpis 

8. Osnovna literatura 
(do 3 naslovi) 

1. Mili} R.Stoji}, Kontinualni sistemi automatskog 
upravqawa, Nau~na kwiga, Beograd, 1985 

2. Tugomir [urina, Automatska regulacija, [kolska kwiga, 
Zagreb, 1987 

9. Broj na krediti: 5  

10. Vkupen raspolo`iv fond na vreme 5 ECTS h 30 saati = 150 saati  

Raspredelba na raspolo`ivoto vreme  30 + 22 + 6 + 66 + 6 + 20 = 150 saati 

11.1. PTN - Teoretska nastava (15 x 2)  30 saati

11.2. AV - Auditorni ve`bi, re{avawe zada~i, konsultacii, video 
proekcii, stru~ni ~asopisi, internet. 

22 saati

11.3. GV - Grafi~ki ve`bi  6 saati
11.4. SU - Samostojno u~ewe, podgotovka na nastavniot materijal za 

testovi. 
66 saati

11.5. TPZ - Proverka na znaewe so 2 redovni testa (2h3) 
Sekoj student samostojno go re{ava testot do 3 zada~i i 
do 10 kratki pra{awa 

6 saati

11.

11.6 SZ - Samostojno re{avawe na 5 zada~i (5h4=20). 20 saati

Ocenuvawe 10 + 70 + 20 =  100 boda

12.1. Posetenost na predavawa do 10 boda 10 boda

12.2. 2 testa (po 35 boda) 70 boda

12.3. 6 samostojni zada~i, prvata 5 boda, ostanatite po 3 boda  20 boda

Ocenki: 
od 50 do 60 boda 6 ({est)

od 61 do 70 boda 7 (sedum)

od 71 do 80 boda 8 (osum)

od 81 do 90 boda 9 (devet)

12.

Studentot mora da osvoi najmalku po 
30% od predvidenite bodovi na sekoj 
od testovite. 
 

nad 90 boda 10 (deset)

13. Uslov za potpis i formalen ispit realizirani aktivnosti 11.3 i 11.6. 

 



 
Predavawa - teoretska nastava  Auditoriski  ve`bi Grafi~ki ve`bi (programski zada~i) ne 

de 
la saati tema saati Tema saati tema 

I. 2 
Voved. Vektor na sostojba na sistem. Matri~en 
model na linearni sistemi 

1 
Opredeluvawe na vektor na sostojba na sistem i 
matri~en model na linearni sistemi 

1 
Odreduvawe na vektor na sostojba na sistem 
i matri~en model na linearni sistemi 

II. 2 
Op{ta postapka za izbor na promenlivite na 
sostojba 

2 
Izbor na promenlivite na sostojba vrz baza na 
prenosna funkcija 

  

III. 2 
Simulacija i izbor na promenlivite na sstojba vrz 
baza na prenosnata funkcija 1 

Odreduvawe na normalen kanoni~en oblik na model na 
sistem. 1 

Odreduvawe na normalen kanoni~en oblik 
na model na sistem. 

IV. 2 
Normalen kanoni~en oblik na model na sistem. 
Diskreten model na linearen sistem 2 Odreduvawe na fundamentalna matrica na sistem   

V. 2 
Dvi`ewe na stacionarni sistemi vo prostorot na 
sostojba 1 

Odreduvawe na dvi`ewe na stacionarni sistemi vo 
prostor na sostojba 1 

Odreduvawe na dvi`ewe na stacionarni 
sistemi vo prostor na sosotoja 

VI. 2 
Kontrolabilnost i observabilnost na linearni i 
diskretni sistemi  

2 
Analiza na kontrolabilnost i observabilnost na 
sistemi 

  

VII. 2 Stabilnost na sistemi za avtomatsko upravuvawe 3 Prv test na materijalot od I do VI nedela   

VIII. 2 Algebarski kriteriumi za stabilnost 2 
Primena na algebarski kriteriumi za proverka na 
stabilnost na sistemi   

IX. 2 
Grafoanaliti~ki kriteriumi za stabilnost. 
Kriterium na Mihajlov 2 

Primena na grafo-analiti~ki  kriteriumi za proverka 
na stabilnost na sistemi   

X. 2 
Analiza na stabilnost na sistem vo parametarska 
ramnina.  1 

Analiza na stabilnost na sistem vo parametarska 
ramnina.  1 

Primena na integralni kriteriumi za 
ocenka na dinami~kite karakteristiki na 
upravuva~kite sistemi  

XI. 2 
Integralni kriteriumi za ocenka na dinami~kite 
karakteristiki na upravuva~kite sistemi  2 

Primena na integralni kriteriumi za ocenka na 
dinami~kite karakteristiki na upravuva~kite sistemi   

XII. 2 Sistemi so pove}e vlezovi i izlezi 2 Primena na sistemi so pove}e vlezovi i izlezi   

XIII. 2 Analiza na sistemi so poremetuvawa 1 Primeri na analiza na sistemi so poremetuvawa 1 
Metod na Qapunov za analiza na stabilnost 
na nelinearni sistemi 

XIV. 2 Stabilnost na nelinearni sistemi 2 Analiza na stabilnost na nelinearni sistemi   
XV. 2 Optimalni sistemi  1 Analiza na optimalni sistemi 1 Parametarska optimizacija na sistemi 
XVI.       
XVII.   3 Vtor test na materijalot od VII do XV nedela   
XVIII.      
XIX.      
XX.      

 30  22+6  6  

 
Zada~a 1 Odreduvawe na vektor na sostojba na sistem i matri~en model na linearni sistemi pe~atena forma 
Zada~a 2 Odreduvawe na normalen kanoni~en oblik na model na sistem. pe~atena forma 
Zada~a 3 Odreduvawe na dvi`ewe na stacionarni sistemi vo prostor na sostojba pe~atena forma 
Zada~a 4 Primena na integralni kriteriumi za ocenka na dinami~kite karakteristiki na upravuva~kite sistemi  pe~atena forma 
Zada~a 5 Metod na Qapunov za analiza na stabilnost na nelinearni sistemi pe~atena forma 
Zada~a 6 Parametarska optimizacija na sistemi pe~atena forma 

 
 
 
 


