Ipunor 6p.3 IIpeameTHa nporpama o NpB UUKJIYC HA CTYAMH

1. HacnoB Ha HacTaBHHMOT mpeaMeT | MeXaTpOHMYKH CUCTEMH Kaj BO3MIaTa
2 Kon MVTMZ413
3. Cryauncka mporpama MBTM
4 OpraHuzaTop Ha CTyIUcKaTa
mporpamMa (€AMHMLA, OTHOCHO - | MamuHcku ¢pakynret - Ckorje
HHCTHUTYT, KaTeapa, OJ1e)
5. CreneH (IIpB, BTOp, TpET
(nps, BTOP, TP IIPB LUKIIYC
LHKITYC)
6. AxajeMcka rouHa /ceMectap 4/ VIl | ‘ Bpoj na EKTC- kpeautu 5
8. HacraBauk Hou. n1-p Bace Jopnanocka
9. Ipenycnosu 3a 3anuiyBame Ha .
Monenupame ¥ cCUMyJIalyja BO aBTOMOOMIICKOTO HHKEHEPCTBO
PEeIMETOT
10. | Uesnu Ha mpeaMeTHATA MPOrpamMa (KOMIICTCHIINH):
1. Hampenuu no3HaBama 3a IPECMETKa, MOACIHPAE U CHMYJIAllMja Ha MOTOHCKUTE apaMeTpy U JMHAMUKATa Ha BO3MIIATA.
a. Ocmoco0OeHOCT 3a MPENno3HaBambe Ha KOHCTPYKTUBHUTE OCOOCHOCTH M aHAN3a Ha ()YHKIMOHATHOCTa HA MEXaTPOHUYKUTE
cucteMd Kaj Bozwiata. O0ydeHOCT 3a MOACIHPAKE U CUMYJallija Ha [IjCTBYBAbETO Ha €JHOCTABHH MEXaTPOHHYKH CHCTEMH
Kaj BO3WJIaTa Co MOMOII Ha MaTeMaTHUKU U BUPTYEIHH MOJEIH. AHaIN3a Ha OHECYBAbEeTO Ha BO3WIIATa IIPHU JICjCTBYBAbE Ha
BrpaJICcHUTE MEXaTPOHUYKU CHCTEMH.
b. Tlo3naBame Ha HUBOTO Ha ABTOMAaTHU3MPAHOCT Ha CHCTEMHTE Kaj MOTOPHHTE BO3WIIA, HUBHATA rPaida, HAYuH Ha
(YHKIMOHHMpPAkE M HUBHO MOJICITUPam:e
2. T'eHepHYKH KOMIIETCHIIMH 32 aHAJUTUYHO U KPUTUYKO Pa3MHCIYBabe M MPE3CHTAllMja Ha COTNICTBEHATa paboTta
11. | ConpxuHa Ha MpeAMETHATA Iporpama:
XpoHOJIOTHja Ha Pa3BOjOT HA MEXaTPOHMUYKUTE CHCTEMH Kaj BO3MIIATa; CEH30pH U aKTyaTOPH Kaj MEXaTPOHHYKUTE CHCTEMHU BO
BO3MJIATA; MEXaTPOHUYKU CHCTEMH 32 aKTHBHO YIpaByBame (Ha
MPaBEIOT Ha JBIDKCIbE) Ha BO3MIIATa; MEXaTPOHMYKH H3BEI0H Ha CHCTEMHUTE 32 KOUCHE Kaj BO3HMJIaTa; MEXaTPOHUYKH H3BEI0H
Ha CHCTEMHTE 3a MOTIHPABE Ha BO3UIIATA; MEXaTPOHUUKHI
CHCTEMH 32 KOHTPOJIa Ha CTAaOMIIHOCTA Ha JABHKCHETO Ha BO3HMJIATa; MEXaTPOHUYKH CHCTEMH 3a perylaluja Ha Op3uHarTa Ha
IBIDKEEE U OJIp)KyBarmbe 0e30eIHO pacTojaHue 10 APYTUTe BO3MIIA;
MOJIepHH 6€30€JHOCHH CHCTEMH 32 aCHCTEHIIMja Ha BO3a4OT; OCHOBHO MaTeMaTHYKO MOJEINpamhe Ha (YHKIMOHAIHOCTA Ha
MEXaTpOHMYKHTE CUCTEMH; CUMYJIallija Ha OJJHECYBA-ETO Ha BO3MJIATA CO BIPA/ICHN aKTUBHH MEXaTPOHHYKU CHCTEMH.
12. | Meroau Ha y4YeHe:
MHTepakTHBHY NpeaBamba, BeXKOH ayTUTOPHH H/WITH JTabOPaTOPHCKH, IIOCETa Ha KOMITAHUH,
rOCTH-TIpeJaBauy o] MPAKTHKaTa, CAMOCTOjHA M/WJI THMCKa paboTa Ha MPOSKTHH 33a1a4i, CAMOCTOJHO yUCHe.
13. | BkymeH pacnomnoxxuB GpoHa Ha 150
BpeMe
14. | Pacmpenenta Ha
pea 30 +30+40 +0 +50
pAacIoJIoKHBOTO BpeMe
15. | dopmu Ha HacTaBHHUTE 15.1. [IpenaBama- TeopeTcka HacTaBa | 2
AKTUBHOCTHU
15.2. Bex6u (;1raboparopuckw,
ayJIUTOPUYMCKH), CEMHHAPH, 2
TUMCKa paboTa
16. | Hpyru dopmu Ha aKTHBHOCTH 16.1. [IpoexTHu 3ama9un 40
16.2. CaMocCTOjHH 3a1a91 0
16.3. JloMalHo yueme — 3agauu 50
17. | HauwH Ha OLCHYBame




17.1. TecroBu 40
17.2. WHauBuayanHa paboTa/mpoeKT ( mpe3eHTanuja: 56
MMCMEHA U YCHA)
17.3. AKTHBHOCT U y4€CTBO 4
18. | Kpurepuymu 3a onenyBame (6010BH/ OL[CHKA) 1o 50 6ona 5 (mer) (F)
51 o 60 Gona 6 (wecr) (E)
61 no 70 Gona 7 (cenym) (D)
71 no 80 Gona 8 (ocym) (C)
81 10 90 Gona 9 (ueBer) (B)
91 o 100 6oxna 10 (mecer) (A)
19. | Vcnos 3a motnuc ¥ 3a Mojiarame 3aBpIIeH HCIIUT Peanusupanu akruBaoctu 17.2 u 17.3
20. | Ja3uk Ha KoOj ce U3BeqyBa HacTaBaTa MaxkenoHckH ja3uk
21. | Merox Ha cresiee Ha KBAJIMTETOT HA HACTABaTa MexaHU3MH Ha MHTEpHA eBATyalllja U aHKETH
Jluteparypa
3amoIDKUTENHA TUTEpaTypa
Penen 6poj ABTOpD Hacnos WznaBau loguna
1. Automotive
Mechatronics /
Automotive
. Networking, .
22.1. Konrad Reif Ed. Driving, Springer 2015
Stability
Systems,
Electronics
2.
2. 3.
JlononHuTenHa nuTepaTypa
Penen 6poj ABTOp Hacnos WznaBau Tonuna
1. Uwe KienckeLars Automotive .
Nielsen Control Systems Springer 2005
229 2. Automotive
B.T. Fijalkowski mechatronics, Springer 2011
Vol.1&2
3. Brakes, Brake
Konrad Reif Con_trol, Driver Springer 2014
Assistance
Systems




